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	Alle Kräfte von Knotenpunkt I und II weg positiv ange-nommen:
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	In Matrixschreibweise:
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   Koeffizientenmatrix    SYMBOL 183 \f "Symbol"   Lösungsvektor =  rechte Seite

    Lineares Gleichungssystem      SYMBOL 174 \f "Symbol"     Rechner

	oder von Hand:
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	  In Matrizenschreibweise:
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	    Koeffizientenmatrix   SYMBOL 183 \f "Symbol"   Lösungsvektor

                                            = rechte Seite

Lineares Gleichungssystem  SYMBOL 174 \f "Symbol"  Rechner 

	Oder Ausrechnung von Hand:

(3) - 2SYMBOL 215 \f "Symbol"(2):   
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aus (1) - (2)  folgt:        
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   SYMBOL 174 \f "Symbol"    
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Negative Kräfte sind Druckkräfte, positive dagegen Zugkräfte.
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