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Zeichnerische Lösung:
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zu Aufgabe 1, Aufgabenblatt 2:

Rechnerische Lösung:
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Gesamtsystem:
M A kN kNi B y, :å = × = -0 3 8 5

® =A kNy 1

M B kN kNi A y, :å = × = × +0 3 8 2 5

® =B kNy 7

Balken I:
F E A kNi Y y y, := = =å 0 1

M A kN A kNi E x x, : ,= × = ® =å 0 2 5 2 5

F E kN A kNi x x x, : ,= = - =å 0 5 2 5

E E E kNx y= + =2 2 2 69,
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A A A kNx y= + =2 2 2 69,

Balken II:

tan ,a a= - ® =2

3
33 69o

M kN D Ei C y, : sin= = × × + ×å 0 8 3 3a

F C E D kNi X x x, : coså = = + × =0 5a

F C E D kNi X x x, : coså = = + × =0 5a

F C kN D Ei Y y y, : sinå = = - × -0 8 a
C kNy = 5 34,

C C C kNx y= + =2 2 7 31,
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Gesamtsystem:
Fi x, :å = 0

B kN Ax x= -5
B kNx = 2 5,

mit B kNy = 7 ®
B B Bx y= +2 2

B kN= 7 43,


